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I – Le principe du maximum

1) Théorème de base et exemples

2) Analyse par le diagramme des phases

3) Interprétations économiques

4) Conditions nécessaires et suffisantes

II – Le problème général de contrôle sous contraintes

1) Le principe du maximum avec contraintes à l’égalité seulement

2) Le principe du maximum avec contraintes à l’inégalité

3) Conditions nécessaires et suffisantes

III – Contraintes sur les points limites et conditions de transversalité

1) Problèmes avec points limites libres

2) Problèmes avec point terminal libre et fonction valeur résiduelle

3) Problèmes avec bornes inférieures sur les points limites

4) Problèmes avec bornes inférieures sur les points limites et fonction valeur résiduelle

5) Problèmes avec horizon libre sans fonction valeur résiduelle

6) Problèmes avec horizon libre avec fonction valeur résiduelle

7) Discontinuité dans les contrôles optimaux : Un exemple classique de contrôle bang-bang

IV – Problèmes avec horizon infini

1) Critères d’optimalité

2) Conditions nécessaires

3) Conditions suffisantes

4) Les problèmes autonomes
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